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OSIAGNII
WYZSZY
PozZIOM
WYDAINOSCI

pozyskiwania
drewna

Aplikacja TimberMatic Maps i
system TimberManager utatwiajg
prace i zwiekszajg wydajnosc
pozyskiwania drewna dzieki
dostarczaniu precyzyjnych
informacji w czasie rzeczywistym.

TIMBERMATIC MAPS

Aplikacja TimberMatic Maps jest
komponentem systemu sterownia
TimberMatic, wizualizujagcym w sposéb
mapowy W czasie rzeczywistym na
poktadowym komputerze maszyny
informacje o lokalizacji i migzszosci
wszystkich sortymentéw drewna

oraz dane charakteryzujgce miejsce
pracy, takie jak granice powierzchni

manipulacyjnej i szlaki operacyjne

TIMBERMANAGER

System TimberManager to serwis

internetowy, ktéry umozliwia monitorowanie

na biezaco miejsc pracy maszyn i
przebiegu proceséw produkcyjnych.
Serwis ten mozesz uzytkowac, uzywajac
urzadzenia mobilnego lub komputera
klasy PC, bedac w drodze lub w burze!
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“Czasie rzeczyvvlstym

WYDAJINOSC

Uzytkujac oprogramowanie, mozna
#  zwiekszy¢ wydajnos¢ nawet 0 10-30%!

* ZRYWKA BEZ SZUKANIA DREWNA = i

Szukanie wyrobionego drewna to juz przesztosc.
Partie wyrobionego drewna mozna tatwo
znalez¢, nawet jesli sa ukryte pod sniegiem.

“=  Nie pozostawia sie zadnej sztuki drewna.
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ASYSTOWANIE OPERATOROWI

Z -, Aktualizacja danych produkcyjnych w aplikacji

: ~ TimberMatic Maps odbywa sie w sposdb ciagty, -
co umozliwia wizualizacje biezacego stanu miejsc
pracy. Operatorzy forwarderéw moga od razu
zobaczyc, gdzie zostaty wyrobione okreslone
sortymenty, i wybra¢ optymalna trase:do zrywki
petnego tadunku na sktadnice lesna.
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ORIENTACJIA W SYTUACII

Operatorzy moga widzie¢, gdzie znajduja
sie inne maszyny, i maja do dyspozycji
wizualizacje informacji o migzszosci i lokalizacji
kazdego sortymentu drewna na powierzchni
manipulacyjnej i na skfadnicach lesnych.
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ZARZADZANIE PROCESAMI PRODUK =
- { .
System TimberManager udostepnla V' C 3
rzeczywistym dane o sytuagji W{ﬁ”e}gc *, '._-1
oraz automatycznie sporzadza raporty’ e
je do zdefiniowanych odbiorcéw. Latwe? R~
-

obserwowac, kontrolowac i planowac pi
produkcyjne i zaopatrzenie sktadnic'le
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A i Operatorzy maszyn i przedsiebiorcy mogt[.zdra
" zaznaczac na mapie miejsca wystepowania z
przeszkody lub fragmenty trudnego terent
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nédech sie”
na miejscu lub w biurze. Informacje te sg udostepniane  .* =
w czasie rzeczywistym wszystkim cztonkom zatogi, co ‘\‘\g S

‘ -
- umozliwia maksymalizacje jej orientacji w sytuacji na ,:"' : -
5 0 powierzchni manipulacyjnej i optymalizacje czasu pracy. — & N
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Przystepny
interfejs uzytkownika
utatwia planowanie

I monitorowanie

Dzieki systemowi TimberManager

i aplikacji TimberMatic Maps
informacje o miejscu pracy

sa udostepniane w czasie
rzeczywistym wszystkim cztonkom
zatogi, co umozliwia maksymalizacje
jej orientacji w sytuacji na
powierzchni manipulacyjnej i
zwiekszenie produktywnosci.
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Przeglad powierzchni manipulacyjnych utatwia
planowanie pracy. Przedsiebiorca lesny moze
tatwo sprawdzi¢, gdzie znajduja sie maszyny

i miejsca pozyskiwania drewna. Mozliwe jest
réwniez uzyskanie informacji o miazszosci

drewna zerwanego do drogi z kazdej powierzchni.

Nabywca drewna moze odbierac wysytane z
maszyn automatyczne raporty, zawierajace
podstawowe parametry produkcyjne.
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Widok powierzchni
manipulacyjnej pokazuje postep
prac: ile zostato wykonane i

co pozostato do wykonania.
Pomaga to w organizowaniu
frontu robdt i planowaniu
przemieszczania maszyn.

TimberManager

Urzadzenie zewnetrzne
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3 Operator harwestera moze doktadnie 4 Przeglad powierzchni manipulacyjnej 5W miare postepu robot operator

kontrolowac granice powierzchni pomaga operatorowi forwardera forwardera uzyskuje odpowiednie

manipulacyjnej i ilos¢ pozyskanego w planowaniu pracy: w okreslaniu informacje o ilosci i lokalizagj

drewna. Moze takze nanosic specjalne rozmieszczenia gatunkow wyrobionego drewna pozostajacego

informacje, np. lokalizacje zbiornikéw drzew i sortymentéw drewna do zrywki. Pomaga to réwniez w

z paliwem czy przeszkdd terenowych oraz w optymalizowaniu przekazywaniu frontu robét miedzy

(rowy, zagtebienia, skaty itp.). tras i kolejnosdci zrywki. zmianami roboczymi. Migzszos¢
drewna na sktadnicach lesnych moze
byc aktualizowana w trakcie pracy.

TimberMatic Maps

Komputer poktadowy z systemem
sterowania maszyna
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John Deere, aby uzyskac wigegginformacji na

WIECEJ INFORMACJI

Mozesz zeskanowac telefonem kod QR lub odwiedzic witryny:
https://www.deere.pl/pl/maszyny-lesne/mapy-timbermatic/
i
https://www.deere.pl/pl/maszyny-lesne/mapy-timbermatic/
timbermanager/

Koncepcja niniejszego prospektu zostata opracowana z mysla o publikacji
ogdlnos$wiatowej. Pomimo ze zawarte w nim informacje, ilustracje i

opisy maja zasadniczo charakter ogdlny, zakres przedmiotowy materiatu

ilustracyjnego i tekstowego moze w niektorych przypadkach obejmowac

elementy wyposazenia opcjonalnego i osprzetu, ktére nie s3 dostepne we
wszystkich regionach. Wiecej informacji mozna uzyskac u lokalnego dealera
firmy John Deere. Firma John Deere zastrzega sobie prawo do zmiany
danych technicznych i konstrukgji produktéw przedstawionych w niniejszym
prospekcie bez uprzedniego powiadomienia. Firma John Deere nie ponosi
odpowiedzialno$ci za ewentualne btedy lub przeoczenia w niniejszym
prospekcie.

Druk: Offset Ulonen Oy, Finlandia 06-2022



